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5.5.3 Arcustangens

Die Arcustangensfunktion y = f(x) = tanx mit

y′ =
1

cos2 x
=

cos2 x+ sin2 x

cos2 x
= 1 + tan2 x

ist im Intervall
(
−π

2 ,
π
2

)
streng monoton wachsend und besitzt somit eine Umkehrfunktion.

Funktion: tanx︷ ︸︸ ︷
f :
(
−π
2
,
π

2

)
−→ R

Umkehrfunktion: arctan y︷ ︸︸ ︷
f−1 : R −→

(
−π
2
,
π

2

)
x 7−→ y = f(x) = tanx y = tanx 7−→ x = arctan y
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Abbildung 5.13:

Die Ableitung der Umkehrfunktion arctan y:

(arctan y)′ =
dx

dy
=

1
dy
dx

=
1

1 + tan2 x
=

1

1 + y2

5.5.4 Arcuscotangens

Die Cotangensfunktion y = f(x) = cotx mit y′ = − 1
sin2 x

ist im Intervall (0, π) streng monoton fallend
und besitzt somit eine Umkehrfunktion.

Funktion: cotx︷ ︸︸ ︷
f : (0, π) −→ R

Umkehrfunktion: arccot y︷ ︸︸ ︷
f−1 : R −→ (0, π)

x 7−→ y = f(x) = cotx y = cotx 7−→ x = arccot y
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Abbildung 5.14:

Die Ableitung der Umkehrfunktion arccot y:

(arccot y)′ =
dx

dy
=

1
dy
dx

=
1

− 1
sin2 x

= · · · = − 1

1 + cot2 x
= − 1

1 + y2


