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Untersuchen Sie folgende Systeme auf Stabilitdt der Ruhelage (x,y) = (0,0):

a) @ =e @Y —cosx, ¢ =sin(z— 3y).
b

C

d

)

) t=z+y+axsiny, y=-2r+y+1—cosxy.

) &=y —a3sin®y, §=—x— 2?ysin’y.

) i=y, y=-v—py(l-2%), p>0.

Bestimmen Sie sdmtliche Gleichgewichtspunkte der Systeme und ihren Stabilitéts-
charakter.

a) i=1-y, y=a—y>
b) i =x—2*—xy, y=3y—azy—2°

Informieren Sie sich dariiber, was ein ,autonomes System* (im Zusammenhang mit
Differentialgleichungen) ist.

Untersuchen Sie den Punkt (0,0) des autonomen Systems
$:_$3+y7 y:_x_y57

d.h zeigen Sie: (0,0) ist ein Gleichgewichtspunkt. Von welcher Art?

Zur Untersuchung der Art machen Sie den Ansatz V(z,y) = Az? + By? fiir eine
Ljapunov-Funktion (und wéahlen A und B geeignet).



